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sISTEMY UPRAWLENIQ USKORITELXNYMI KOMPLEKSAMI (sku) WKL@ˆA@T MNOVESTWO

PROGRAMM, WYPOLNQ@]IHSQ W RASPREDELENNOJ NEODNORODNOJ SREDE I WZAIMODEJSTWU@-
]IH MEVDU SOBOJ W PROCESSAH KONTROLQ OBORUDOWANIEM USKORITELEJ, SBORA DANNYH I

IH OBRABOTKI I WIZUALIZACII. pO“TOMU WAVNOJ QWLQETSQ PROBLEMA SOZDANIQ MEHANIZ-
MOW WZAIMODEJSTWIQ PROGRAMM, OBESPEˆIWA@]IH KAK WYSOKU@ “FFEKTIWNOSTX, TAK I

GIBKOSTX, PROSTOTU I NADEVNOSTX [1, 2]. w DANNOJ RABOTE OBSUVDAETSQ PROGRAMMNYJ

PAKET YAQ, PREDNAZNAˆENNYJ DLQ UNIFIKACII MEVPROGRAMMNOGO INTERFEJSA W sku.

1. oSNOWNYE PONQTIQ

k OSNOWNYM PONQTIQM PAKETA OTNOSQTSQ TAKIE TERMINY, KAK USTROJSTWO, SEMEJ-
STWO USTROJSTW, METODY USTROJSTW. uSTROJSTWO— “TO “LEMENT OBORUDOWANIQ ILI PRO-
GRAMMNYJ OB˙EKT. dOSTUP K USTROJSTWU OSU]ESTWLQETSQ ˆEREZ METODY ILI AKCII.
uSTROJSTWO PRINADLEVIT K NEKOTOROMU SEMEJSTWU ILI KLASSU. wSE USTROJSTWA DANNO-
GO SEMEJSTWA IME@T ODIN I TOT VE NABOR AKCIJ. zDESX OTSUTSTWU@T PONQTIQ PODKLASSA

I SUPERKLASSA, A SLEDOWATELXNO, NE REALIZUETSQ I KONCEPCIQ NASLEDOWANIQ METODOW I

NET IERARHII KLASSOW, ˆTO WAVNO W OB˙EKTNO-ORIENTIROWANNOM PROGRAMMIROWANII.

2. sHEMA WZAIMODEJSTWIQ PROGRAMM

pAKETYAQ PODDERVIWAET TRADICIONNU@ SHEMU WZAIMODEJSTWIQ KLIENT–SERWER [3],
PRI “TOM PROGRAMMA–SERWER (ILI SERWER USTROJSTW, su) SAMA MOVET BYTX KLIENTOM

DRUGOGO SERWERA USTROJSTW. pO OTNO[ENI@ K USTROJSTWU PROGRAMMA–KLIENT (ILI PRI-
KLADNAQ PROGRAMMA, pp) MOVET ZAPROSITX WYPOLNENIE TEH ILI INYH METODOW DAN-
NOGO USTROJSTWA; ONA NE WIDIT EGO WNUTRENNEJ ORGANIZACII. w TO VE WREMQ SERWER

USTROJSTW QWLQETSQ HRANILI]EM OB˙EKTOW, W NEM SODERVITSQ REALIZACIQ WSEH METODOW

USTROJSTW DANNOGO SEMEJSTWA. oN TAKVE SOZDAET I UNIˆTOVAET WNUTRENNEE PREDSTA-
WLENIE USTROJSTWA — EGO DANNYE.

pRI OBRA]ENII K USTROJSTWU pp UKAZYWAET EGO IMQ (ONO DOLVNO BYTX UNIKALX-
NYM W sku), ZATEM IMQ WYZYWAEMOGO METODA I SPISOK PARAMETROW, NEOBHODIMYJ
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DLQ DANNOGO METODA DANNOGO USTROJSTWA. tAKIM OBRAZOM, OBOB]ENNYJ WYZOW METO-
DA USTROJSTWA IMEET FORMU yqCall (device, method, arguments), GDE PERWYJ ARGUMENT

QWLQETSQ UNIKALXNYM IDENTIFIKATOROM USTROJSTWA, WTOROJ ZADAET IMQ METODA, A PO-
SLEDU@]IE SLUVAT EGO ARGUMENTAMI I MOGUT OTSUTSTWOWATX.

zDESX, KAK I W oop [4], IMEET MESTO POLIMORFIZM OPERACIJ (METODOW), T.E. ODNOJ
I TOJ VE OPERACII SOOTWETSTWU@T RAZNYE DEJSTWIQ, KOGDA ONA PRIMENQETSQ K OB˙EK-
TAM RAZNYH KLASSOW. tOLXKO PRI PERWOM OBRA]ENII K USTROJSTWU PROISHODIT NEQWNOE

OBRA]ENIE W CENTRALXNU@ BAZU DANNYH REALXNOGO WREMENI (cbdrw) S TEM, ˆTOBY
OPREDELITX, KAKOJ IMENNO SERWER USTROJSTW SODERVIT ZADANNOE USTROJSTWO I KAKOWY

METODY EGO SEMEJSTWA. fAKTIˆESKIE PARAMETRY METODA DOLVNY SOOTWETSTWOWATX EGO

FORMALXNOMU OPISANI@ I PRI WYZOWE NE KONTROLIRU@TSQ; PRI FORMIROWANII ZAPRO-
SA K su WSE DANNYE AWTOMATIˆESKI PREOBRAZU@TSQ W SETEWOJ FORMAT, A REZULXTAT

WYPOLNENIQ METODA PREOBRAZUETSQ W LOKALXNYJ (MA[INNYJ) FORMAT.
rABOTA SERWERA USTROJSTW ZAKL@ˆAETSQ W DEKODIROWANII POSTUPA@]IH ZAPROSOW,

OBRATNOM PREOBRAZOWANII PARAMETROW METODA W LOKALXNYJ FORMAT, IDENTIFIKACII
USTROJSTWA I METODA I WYZOWE SOOTWETSTWU@]EJ PROCEDURY. rEZULXTAT WYPOLNENIQ

PROCEDURY KODIRUETSQ W SETEWOE PREDSTAWLENIE I SERWER PEREDAET OTWETNOE SOOB]ENIE

PROGRAMME–KLIENTU.
w KAˆESTWE SETEWOGO PROTOKOLA WYBRAN UDP [3], OBESPEˆIWA@]IJ WYSOKU@ “F-

FEKTIWNOSTX, NEOGRANIˆENNOE KOLIˆESTWO KLIENTOW DLQ L@BOGO SERWERA, WOZMOVNOSTX

ISPOLXZOWATX [IROKOWE]ATELXNU@ PEREDAˆU PAKETOW.

3. oRGANIZACIQ BAZY DANNYH OPISANIJ

cENTRALXNAQ BAZA DANNYH REALXNOGO WREMENI PREDSTAWLQET SOBOJ dbm-FAJL, DA-
@]IJ WOZMOVNOSTX ˆTENIQ I ZAPISI W NEE PO EDINSTWENNOMU KL@ˆU. —TA bd MOVET

DINAMIˆESKI RAS[IRQTXSQ, ESLI W sku POQWLQ@TSQ NOWYE KOMPONENTY. wSE DANNYE

W “TOJ bd PREDSTAWLENY W SETEWOM FORMATE, POSKOLXKU SETX —wm W sku W OB]EM

SLUˆAE NEODNORODNA. bd HRANIT OPISANIQ SERWEROW USTROJSTW, SOBSTWENNO USTROJSTW,
SEMEJSTW I IH METODOW, PRIˆEM NARQDU S OBQZATELXNOJ ˆASTX@, OB]EJ DLQ WSEH PRILO-
VENIJ YAQ, “TI OPISANIQ SODERVAT FORMAT SPECIFIˆNYH DLQ TOGO ILI INOGO PRILO-
VENIQ DANNYH, KOTORYE TAKVE OBQZANY PEREDAWATXSQ PRI WYZOWE METODOW USTROJSTW.
nAPRIMER, W NEKOTORYH SLUˆAQH MOVET SU]ESTWOWATX KOD USTROJSTWA ILI KOD METODA

(I BYTX RAZNYM PO DLINE I DAVE TIPU), NEOBHODIMYJ DLQ IDENTIFIKACII USTROJSTWA

ILI METODA. eSLI SPECIFIˆNAQ ˆASTX NEPUSTA, TO EE DANNYE TAKVE PRISUTSTWU@T W

bd I WYBIRA@TSQ PRI PERWOM OBRA]ENII K USTROJSTWU. nALIˆIE TAKOGO RODA SPE-
CIFIKI W KAVDOM OPISANII DAET OPREDELENNU@ SWOBODU PROEKTIROW]IKU SEMEJSTWA

USTROJSTW, KAKIM OBRAZOM IMENNO IDENTIFICIROWATX USTROJSTWA, SEMEJSTWA, METODA
DLQ PROGRAMMY–SERWERA.

dOSTUP K cbdru REALIZUETSQ STANDARTNYM DLQ PAKETA YAQ SPOSOBOM, T.E. PO-
SREDSTWOM WYZOWA METODOW PREDOPREDELENNOGO USTROJSTWA — SERWERA BAZY DANNYH.
tAKIM OBRAZOM GARANTIRUETSQ INKAPSULQCIQ WNUTRENNEJ STRUKTURY DANNYH W bd.
w OB]EM SLUˆAE MOVNO SKAZATX, ˆTO SERWERY USTROJSTW INKAPSULIRU@T DANNYE SWO-
IH USTROJSTW, GARANTIRUQ WNE[NIJ INTERFEJS K USTROJSTWAM I OSTAWLQQ SWOBODU IH

WNUTRENNEJ REALIZACII ZA RAZRABOTˆIKOM.
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fUNKCIONALXNO PAKET YAQ OB˙EDINQET KAK WOZMOVNOSTI RPC [3], OBESPEˆI-
WA@]EGO PROZRAˆNYJ WYZOW UDALENNYH PROCEDUR, TAK I WOZMOVNOSTI OB˙EKTNO-
ORIENTIROWANNOGO PROGRAMMIROWANIQ S EGO UNIFICIROWANNYM I GIBKIM MEHANIZMOM

PEREDAˆI SOOB]ENIJ OB˙EKTAM [4].
pAKET YAQ ISPOLXZUETSQ W sku KOMPLEKSOM USKORITELEJ CERN PS NA EGO OSNO-

WE POSTROENA SISTEMA UPRAWLENIQ RASPREDELENNYMI TABLICAMI DTMRT [5], [IROKO

PRIMENQEMAQ W TAJMERNOJ SISTEME I PROGRAMMNOM INTERFEJSE K NEJ SO STORONY RABO-
ˆIH STANCIJ I DSC. dANNYJ PAKET TAKVE WHODIT W po SISTEMY UPRAWLENIQ KANALOM

PEREWODA PUˆKA IZ BUSTERA ifw— W u70, POSTROENNOJ NA OSNOWE WERTIKALXNOGO SREZA:
RABOˆAQ STANCIQ – VME-KREJT – KREJT MB-I – KREJT summa.
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