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oBORUDOWANIE PODSISTEM RASPREDELENO PO TREM TEHNOLOGIˆESKIM ZDANIQM. uPRA-
WLENIE IM PROIZWODITSQ S POMO]X@ SPECIALIZIROWANNYH KONTROLLEROW OBORUDOWA-
NIQ ko (SM. W RABOTE [1]). w KAˆESTWE KONSOLI OPERATORA ISPOLXZUETSQ IBM PC POD

UPRAWLENIEM MSDOS. dOSTUP K ko S KONSOLI OSU]ESTWLQETSQ PO POSLEDOWATELXNYM

LINIQM SWQZI ˆEREZ PROMEVUTOˆNYE KONTROLLERY-MULXTIPLEKSORY.
pRI POSTROENII SISTEMY UPRAWLENIQ BYL ISPOLXZOWAN PRINCIP MAKSIMALXNOJ “F-

FEKTIWNOSTI RABOTY KAVDOGO IZ TREH PEREˆISLENNYH UROWNEJ OBRABOTKI INFORMACII.
kONTROLLERY-MULXTIPLEKSORY NE TOLXKO WYPOLNQ@T ROLX POSREDNIKOW MEVDU KON-
TROLLERAMI OBORUDOWANIQ I KONSOLX@, NO SAMOSTOQTELXNO PROIZWODQT SBOR DANNYH I

PEREDAˆU IH NA KONSOLX. pROGRAMMNOE OBESPEˆENIE KONSOLXNOGO KOMPX@TERA REALIZU-
ET PRINCIP ISPOLXZOWANIQ PARALLELXNYH PROCESSOW NA OSNOWE REZIDENTNYH PROGRAMM.
pROGRAMMY WERHNEGO UROWNQ IME@T UDOBNYJ GRAFIˆESKIJ INTERFEJS DLQ UPRAWLENIQ

OBORUDOWANIEM PODSISTEM DIAGNOSTIKI PUˆKA.
tAKOE POSTROENIE PROGRAMMNO-APPARATNYH SREDSTW POZWOLILO REZKO SOKRATITX IH

STOIMOSTX I PREDOSTAWILO MAKSIMALXNYE WOZMOVNOSTI DLQ PRIWLEˆENIQ SPECIALISTOW

RAZNOGO PROFILQ PRI NALADKE KANALA NA NAˆALXNOJ STADII EGO “KSPLUATACII.

1. pRINCIPY FUNKCIONIROWANIQ SISTEMY I ORGANIZACIQ PROGRAMMNO-
GO OBESPEˆENIQ

fUNKCIONIROWANIE WSEJ SISTEMY UPRAWLENIQ OSNOWANO NA IDEE, KOTORU@ MOVNO

NAZWATX “KONCEPCIQ MASTER-SLAVE”. sUTX EE SOSTOIT W SLEDU@]EM. w REVIME

MASTER MULXTIPLEKSOR KAVDOJ PODSISTEMY SAMOSTOQTELXNO SOBIRAET DANNYE SO

WSEH PODSOEDINENNYH K NEMU KONTROLLEROW I PERESYLAET IH W SOOTWETSTWU@]IJ KON-
SOLXNYJ KOMPX@TER.

pOSLE ZAWER[ENIQ “TOJ RABOTY MULXTIPLEKSOR PEREKL@ˆAETSQ W REVIM SLAVE
I OVIDAET KOMANDY OT KONSOLXNOGO KOMPX@TERA. —TOT PROCESS PEREKL@ˆENIQ MEVDU

REVIMAMI MASTER I SLAVE PROISHODIT PERIODIˆESKI I SINHRONNO S CIKLOM KANALA

INVEKCII.
w REVIME MASTER MULXTIPLEKSORY KAVDOJ PODSISTEMY, RASPOLOVENNYE W TREH

TEHNOLOGIˆESKIH ZDANIQH, POSYLA@T DANNYE W SOOTWETSTWU@]IJ KONSOLXNYJ KOMPX@-
TER ODNOWREMENNO. —TO DAET QWNOE PREIMU]ESTWO PERED OBYˆNYM SPOSOBOM POSLEDOWA-
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TELXNOGO SˆITYWANIQ DANNYH S RAZNYH ZDANIJ — WOZMOVNOSTX PRINIMATX W TRI RAZA

BOLX[IJ OB˙EM INFORMACII ZA ODIN CIKL.
zADAˆA ODNOWREMENNOGO OBSLUVIWANIQ TREH FIZIˆESKIH KANALOW (COM-PORTOW) W

KONSOLXNOM KOMPX@TERE PRIWELA K SOZDANI@ REZIDENTNYH PROGRAMM-DRAJWEROW COM-
PORTOW I ORGANIZACII IH RABOTY PO PRERYWANIQM.

tAKIM OBRAZOM, SISTEMA IMEET 3-UROWNEWU@ ORGANIZACI@ PROGRAMMNOGO OBESPEˆE-
NIQ:

• PERWYJ UROWENX (NIVNIJ) — PROGRAMMNOE OBESPEˆENIE W KONTROLLERAH, I MULX-
TIPLEKSORAH, WKL@ˆA@]EE W SEBQ PROCEDURY RABOTY S OBORUDOWANIEM I MEHA-
NIZM PEREKL@ˆENIQ REVIMOW MASTER-SLAVE;

• WTOROJ UROWENX (SISTEMNYJ) PREDSTAWLEN REZIDENTNYMI PROGRAMMAMI, RASPOLO-
VENNYMI W rs;

• TRETIJ UROWENX (PRIKLADNOJ) QWLQETSQ, PO SUTI, OBOLOˆKOJ SISTEMY UPRAWLE-
NIQ I SOSTOIT IZ RAS[IRQEMOGO NABORA PROGRAMM S UDOBNYM GRAFIˆESKIM

INTERFEJSOM.

2. oRGANIZACIQ po NIVNEGO UROWNQ

dLQ OSU]ESTWLENIQ OBMENA DANNYMI ko S KONSOLXNYMI PC, RABOˆIE PROGRAMMY

(rp) ko PODDERVIWA@T INTERFEJS PAKETNOGO PROTOKOLA OBMENA INFORMACII PRINQ-
TOGO W SISTEME UPRAWLENIQ KANALOM INVEKCII. rp PRINIMAET UPRAWLQ@]IE PAKETY

I PAKETY-ZAPROSY OT KONSOLXNYH —wm I WYDAET IM NAKOPLENNU@ INFORMACI@.
rp PODSISTEM DIAGNOSTIKI PUˆKA OBESPEˆIWA@T TAKVE AWTONOMNOE FUNKCIONIRO-

WANIE PODSISTEM S WYWODOM INFORMACII NA WIDEOTERMINAL VT52 OPERATORA. zDESX
rp ko PRINIMA@T KOMANDY S KLAWIATURY DISPLEQ, I WYWODQT OBRABOTANNU@ INFOR-
MACI@ NA WIDEOTERMINAL OPERATORA. sBOR INFORMACII S DATˆIKOW PUˆKA I AWTOKA-
LIBROWKA SISTEMY PROIZWODQTSQ W OPREDELENNYE, OPTIMALXNO PODOBRANNYE MOMENTY

WREMENI SINHROSERII KANALA INVEKCII.
aWTONOMNYJ REVIM RABOTY ko PODSISTEM DIAGNOSTIKI PUˆKA BYL REALIZOWAN NA

NAˆALXNOM “TAPE SOZDANIQ su ki I POZWOLQL OSU]ESTWLQTX KOMPLEKSNU@ NASTROJKU

TEHNOLOGIˆESKOGO OBORUDOWANIQ PODSISTEM W USLOWIQH NEGOTOWNOSTI po su ki.

3. oRGANIZACIQ po SISTEMNOGO UROWNQ

pROGRAMMNOE OBESPEˆENIE SOSTOIT IZ:

• REZIDENTNOJ PROGRAMMY SSE.EXE;

• REZIDENTNOJ PROGRAMMY WDOG.EXE;

• PROGRAMMY MAINMENU.EXE.

kROME “TOGO, po ISPOLXZUET RQD PAKETOW, STANDARTIZOWANNYH DLQ WSEGO po KANALA

INVEKCII.
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aRHITEKTURA po SISTEMNOGO UROWNQ PREDSTAWLENA NA RIS.1.

nAZNAˆENIE PROGRAMMY SSE — ORGANIZACIQ OBMENA DANNYMI S KONTROLLERAMI

ˆEREZ COM-PORTY.
nAZNAˆENIE PROGRAMMY WATCH DOG — OBRABOTKA DANNYH REVIMA MASTER,

PREDOSTAWLENIE IH DLQ po PRIKLADNOGO UROWNQ, PEREDAˆA ZAPROSOW OT po PRIKLADNOGO

UROWNQ W KONTROLLERY, ARHIWIROWANIE INFORMACII NA DISKE.

4. oRGANIZACIQ po PRIKLADNOGO UROWNQ

pRIKLADNYE PROGRAMMY RABOTA@T W INTERAKTIWNOM REVIME PO KAVDOMU IZ TREH

ZDANIJ KANALA INVEKCII ILI PO WSEMU KANALU W CELOM I WYPOLNQ@T SLEDU@]IE FUNK-
CII:
— RABOTA S OBORUDOWANIEM;
— RABOTA S ARHIWOM;
— RABOTA S DOKUMENTACIEJ.
pROGRAMMY IME@T UDOBNYJ GRAFIˆESKIJ INTERFEJS, POZWOLQ@]IJ OPERATORU LEG-

KO I BYSTRO ORIENTIROWATXSQ W PRIKLADNOM po.
wYBRAW ODIN IZ 4 TIPOW OBORUDOWANIQ (PROFILOMETRY, DATˆIKI POTERX, DATˆIKI

OREOLA, DATˆIKI INTENSIWNOSTI), OPERATOR IMEET WOZMOVNOSTX W INTERAKTIWNOM RE-
VIME WYPOLNITX RQD FUNKCIJ KONTROLQ I UPRAWLENIQ NAD WYBRANNYM OBORUDOWANIEM,
TAKIH KAK:

• PROSMOTR IZMERENIJ/TESTOW;

• ˆTENIE STATUSA;

• UPRAWLENIE;

• USTANOWKA PARAMETROW;

• USTANOWKA TESTOW.
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oDIN IZ PRIMEROW RABOTY PRIKLADNOJ PROGRAMMY POKAZAN NA RIS.2.

—TO PROGRAMMA RABOTY S PROFILOMETRAMI ZDANIQ 1003. dLQ PROSMOTRA WYBRANY

4 IZ 12 PROFILOMETROW, RASPOLOVENNYH W “TOM ZDANII. wYBRATX MOVNO L@BOE KOLI-
ˆESTWO PROFILOMETROW I ESLI “TO KOLIˆESTWO OT 5 DO 8 ILI OT 9 DO 16 , TO MAS[TAB

POKAZANNOJ KARTINKI UMENX[AETSQ WDWOE/WˆETWERO. wYBRANA FUNKCIQ PROSMOTRA IZ-
MERENIJ. kROME WIDA SAMOGO “PROFILQ”, WYDAETSQ SLEDU@]AQ INFORMACIQ:

• ORIENTACIQ; LOKALIZACIQ PROFILOMETRA; [AG (W MM);

• SUMMA ZNAˆENIJ PO WSEM KANALAM; SREDNEE ZNAˆENIE (MAT. OVIDANIE); OTKLONENIE
(DISPERSIQ); ABSOL@TNYE ZNAˆENIQ PO KAVDOMU KANALU.

aWTORY WYRAVA@T BLAGODARNOSTX‘.s.fEDOTOWU,a.w.wASILEWSKOMU I w.a.wAVENINU
ZA PROQWLENNYJ INTERES K RABOTE I PODDERVKU.
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