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oPISANY MODULI BUFERNOJ PAMQTI I AWTONOMNYE KONTROLLERY SISTEMY miss, PRIMENQEMYE W

SISTEMAH SBORA INFORMACII “KSPERIMENTALXNYH USTANOWOK ifw—. iSPOLXZOWANIE MNOGOUROWNEWOJ

BUFERIZACII DANNYH PRI NALIˆII SOOTWETSTWU@]EJ TRIGGERNOJ LOGIKI POZWOLQET PROWODITX OTBOR

SOBYTIJ I PEREDAWATX W —wm TOLXKO POLEZNU@ INFORMACI@.

Abstract

Isaev A.N. et al. The Apparatus of the MISS System for the Data Buffering: IHEP Preprint 99-31. –
Protvino, 1999. – p. 12, figs. 6, tables 1, refs.: 4.

The modules of the buffering memory and auxiliary controllers of the MISS system designed for the
data acquisition of the IHEP experimental setups are described. The use of the multilevel buffering and
additional trigger electronics allows one to make the event selection and send the useful information to
the computer.
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w ifw— RAZRABOTANA I [IROKO ISPOLXZUETSQ W SISTEMAH SBORA DANNYH “KSPERIMEN-
TALXNYH USTANOWOK “LEKTRONNAQ SISTEMA miss [1]. —TA SISTEMA PREDPOLAGAET NALIˆIE

DWUH INFORMACIONNYH KANALOW: BYSTROGO ODNONAPRAWLENNOGO KANALA SBORA DANNYH I OTNO-
SITELXNO MEDLENNOGO KANALA KONTROLQ I UPRAWLENIQ. aPPARATURA DLQ REALIZACII KANALA

KONTROLQ I UPRAWLENIQ OPISANA W RABOTE [2]. w DANNOJ RABOTE PREDSTAWLENY PRINCIP

RABOTY KANALA SBORA DANNYH I APPARATNYE SREDSTWA DLQ EGO POSTROENIQ.

1. kANAL SBORA DANNYH SISTEMY miss

sTRUKTURNAQ SHEMA SISTEMY SBORA DANNYH NA OSNOWE “LEKTRONNOJ APPARATURY miss

DANA NA RIS.1.
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rIS. 1. sTRUKTURNAQ SHEMA SISTEMY SBORA DANNYH.
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rEGISTRIRU@]AQ “LEKTRONIKA (ILI “LEKTRONIKA NULEWOGO UROWNQ) RASPOLAGAETSQ W

SEKTORAH. kAVDYJ SEKTOR SODERVIT MODULI REGISTRACII (mr) ODNOGO TIPA I SPECIALI-

ZIROWANNYJ KONTROLLER, NAZYWAEMYJ AWTONOMNYM KONTROLLEROM (ak0). —TOT KONTROLLER

UPRAWLQET RABOTOJ PODˆINENNYH EMU BLOKOW WO WREMQ REGISTRACII PRINIMAEMYH OT DETEK-

TOROW SIGNALOW, OPRA[IWAET MODULI REGISTRACII, IME@]IE INFORMACI@, PROIZWODIT EE

PERWIˆNU@ OBRABOTKU (FILXTRACI@, WYˆITANIE P˙EDESTALOW I T.P.) I PEREDAˆU W MODULX

BUFERNOJ PAMQTI PERWOGO UROWNQ (mbp1). pEREDAˆA ZAWER[AETSQ ZAPISX@ DOPOLNITELXNO-

GO SLOWA — IDENTIFIKATORA KONCA SOBYTIQ. bUFERNYE PAMQTI — “TO PAMQTI TIPA FIFO
EMKOSTX@, POZWOLQ@]EJ HRANITX INFORMACI@ NESKOLXKIH FIZIˆESKIH SOBYTIJ. aWTO-

NOMNYJ KONTROLLER BUFERNOJ PAMQTI PERWOGO UROWNQ (ak1) WYPOLNQET OPROS MODULEJ

PAMQTI TAK, ˆTO IZ KAVDOGO MODULQ IZWLEKA@TSQ DANNYE, OTNOSQ]IESQ K ODNOMU SOBY-

TI@, I PEREDAET “TU INFORMACI@ S DOPOLNITELXNYM IDENTIFIKATOROM KONCA SOBYTIQ W

WIDE ODNOGO MASSIWA W MODULX BUFERNOJ PAMQTI WTOROGO UROWNQ (mbp2). tAKIM OBRA-

ZOM, RAZDELITELEM SOBYTIJ W BUFERNOJ PAMQTI WTOROGO UROWNQ QWLQ@TSQ DWA SOSEDNIH

SLOWA-IDENTIFIKATORA. pAMQTX WTOROGO UROWNQ MOVET BYTX REALIZOWANA W L@BOM STAN-

DARTE (miss, kamak, FASTBUS, VME I T.D.). kOLIˆESTWO UROWNEJ BUFERNOJ PAMQTI

OPREDELQETSQ USLOWIQMI KONKRETNOJ “KSPERIMENTALXNOJ USTANOWKI.
pEREDAˆA INFORMACII OT AWTONOMNOGO KONTROLLERA W MODULX PAMQTI OSU]ESTWLQETSQ

PO KABELXNOMU KANALU, SODERVA]EMU 20 SIGNALXNYH LINIJ. sIGNALY — ODNOFAZNYE, A IH

UROWNI SOOTWETSTWU@T UROWNQM MIKROSHEM —sl. nAZWANIQ SIGNALOW I IH SOOTWETSTWIE

KONTAKTAM PRIMENQEMOGO RAZ˙EMA sno51-40 DANY W PRILOVENII 1, A WREMENNAQ DIAGRAMMA

RABOTY KANALA — NA RIS.2.
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rIS. 2. wREMENNAQ DIAGRAMMA PEREDAˆI INFORMACII PO KABELXNOMU KANALU.

dLQ PEREDAˆI INFORMACII KONTROLLER POSYLAET W PAMQTX SIGNAL ta. pOLUˆIW RAZ-
RE[ENIE (gp), KONTROLLER WYSTAWLQET NA LINIQH d1 – d16 KOD DANNYH, SOPROWOVDAEMYJ

SIGNALOM sia. mODULX PAMQTI PO PEREDNEMU FRONTU sia ZAPISYWAET POLUˆENNOE SLOWO

I OTWEˆAET SIGNALOM sip. pEREDAˆA SLOWA ZAWER[AETSQ SNQTIEM SIGNALOW sia I sip.

pOSLE WYDAˆI WSEJ INFORMACII SNIMA@TSQ SIGNALY ta I gp.
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wZAIMODEJSTWIE AWTONOMNOGO KONTROLLERA S MODULQMI BUFERNOJ PAMQTI PERWOGO UROW-
NQ PO MAGISTRALI SEKTORA miss POQSNQET WREMENNAQ DIAGRAMMA, PRIWEDENNAQ NA RIS.3.

nAZWANIQ SIGNALOW I SOOTWETSTWU@]IE IM KONTAKTY RAZ˙EMA snp59-64 DANY W PRILO-
VENII 2. kONTROLLER USTANAWLIWAET REVIM ˆTENIQ SIGNALOM p˜i, W OTWET NA KOTORYJ

KAVDYJ MODULX PAMQTI WYSTAWLQET SIGNAL NA LINI@ tr (PO LOGIKE ili). ˜EREZ OPREDE-
LENNOE WREMQ (100 NSEK) KONTROLLER POSYLAET ZAPROS NA ˆTENIE SLOWA IZ PAMQTI (SIGNAL

si1), IME@]EJ PRIORITETNOE PRAWO. wREMENNAQ ZADERVKA NEOBHODIMA DLQ USTANOWLENIQ

SIGNALA NA PRIORITETNOJ CEPI wHp1/wYHp1. mODULX PAMQTI, IME@]IJ NA LINII wHp1

RAZRE[A@]IJ POTENCIAL, OTWEˆAET NA ZAPROS KONTROLLERA WYDAˆEJ KODA DANNYH I SIG-
NALA si2. pROCEDURA ˆTENIQ TEKU]EGO MODULQ PAMQTI ZAWER[AETSQ, KOGDA SˆITYWAETSQ

IDENTIFIKATOR KONCA SOBYTIQ (STAR[IJ RAZRQD KODA DANNYH IMEET EDINIˆNOE ZNAˆENIE).

mODULX PAMQTI SNIMAET SWOJ SIGNAL tr I USTANAWLIWAET RAZRE[ENIE DLQ SLEDU@]EGO

MODULQ PO PRIORITETNOJ CEPI. pOSLE OPROSA POSLEDNEGO MODULQ BUDET SNQT SIGNAL NA

LINII tr, ˆTO PRIWEDET K SNQTI@ p˜i.
rABOTA KONTROLLERA I PAMQTI NA WTOROM UROWNE IMEET ODNO OTLIˆIE: KONEC SOBYTIQ

FIKSIRUETSQ PRI ˆTENII IZ MODULQ PAMQTI DWUH SOSEDNIH SLOW S EDINIˆNYMI ZNAˆENIQMI

STAR[IH RAZRQDOW.
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rIS. 3. wREMENNAQ DIAGRAMMA WZAIMODEJSTWIQ KONTROLLERA I MODULEJ PAMQTI PO MAGISTRALI SEK-
TORA miss.
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aWTONOMNYE KONTROLLERY I BUFERNAQ PAMQTX, ISPOLXZUEMYE SOWMESTNO S “RE[A@-
]IM” USTROJSTWOM, POZWOLQ@T STIRATX INFORMACI@ NEGODNOGO SOBYTIQ NEPOSREDSTWENNO

W BUFERNOJ PAMQTI. rE[ENIE O GODNOSTI POSLEDNEGO ZAPISANNOGO SOBYTIQ DOLVNO BYTX

PRINQTO DO POLUˆENIQ MODULQMI PAMQTI INFORMACII SLEDU@]EGO SOBYTIQ. dLQ STIRA-

NIQ INFORMACII SOBYTIQ IZ BUFERNOJ PAMQTI miss (NA L@BOM UROWNE) AWTONOMNYJ

KONTROLLER USTANAWLIWAET W MAGISTRALI SEKTORA SIGNAL bs.

2. mODULI BUFERNOJ PAMQTI

rAZRABOTANY DWA TIPA MODULEJ BUFERNOJ PAMQTI, POLUˆIW[IE W NOMENKLATURE miss

NAZWANIQ l—-56 I l—-64. w TABLICE 1 PRIWEDENY IH OSNOWNYE HARAKTERISTIKI. oBA

TIPA MODULEJ MOGUT PRIMENQTXSQ KAK NA PERWOM, TAK I NA WTOROM UROWNQH. oSNOWNYE

FUNKCIONALXNYE OTLIˆIQ MODULQ l—-64 OT MODULQ l—-56:
— W KAˆESTWE PAMQTI ISPOLXZUETSQ MIKROSHEMA IDT7203/04/05/06, ORGANIZOWANNAQ PO

PRINCIPU FIFO;
— NALIˆIE REVIMA POSLEDOWATELXNOGO ˆTENIQ NOMEROW MODULEJ (p˜n);
— WOZMOVNOSTX ZAPISI INFORMACII W PAMQTX PO MAGISTRALI SEKTORA.

tABLICA 1.

nAZWANIE tIP eMKOSTX wREMQ wOZMOVNOSTX p˜n

MODULQ ISPOLXZUEMOJ MODULQ WYPOLNENIQ STIRANIQ

MIKROSHEMY PAMQTI ZAPISI/ˆTENIQ SOBYTIQ

PAMQTI

K537ru10 ∼ 400 NSEK

l—-56 2K*16 ESTX NET

K537ru25 ∼ 120 NSEK

IDT7203 2K*16
l—-64 IDT7204 4K∗16 ∼ 80 NSEK NET ESTX

IDT7205 8K∗16
IDT7206 16K∗16

pRIMEˆANIE 1. wREMQ WYPOLNENIQ OPERACII ZAPISI — INTERWAL MEVDU PEREDNIMI FRONTAMI

SIGNALOW sia I sip; ˆTENIQ — MEVDU PEREDNIMI FRONTAMI SIGNALOW si1 I si2.
pRIMEˆANIE 2. wREMQ WYPOLNENIQ OPERACIJ ZAWISIT OT BYSTRODEJSTWIQ PRIMENQEMYH MIKRO-

SHEM.

sTRUKTURNAQ SHEMA MODULQ l—-56 DANA NA RIS.4. iNFORMACIQ DLQ ZAPISI POSTUPAET SO

STORONY PEREDNEJ PANELI OT AWTONOMNOGO KONTROLLERA, OPRA[IWA@]EGO REGISTRIRU@]U@

“LEKTRONIKU, LIBO OT AWTONOMNOGO KONTROLLERA PAMQTI PERWOGO UROWNQ. uROWENX PAMQTI

ZADAETSQ PEREKL@ˆATELEM u, USTANOWLENNYM NA PEˆATNOJ PLATE. sˆITYWANIE INFORMACII

W REVIME SBORA DANNYH OSU]ESTWLQETSQ AWTONOMNYM KONTROLLEROM, A W REVIME TESTIROWA-

NIQ MOGUT PRIMENQTXSQ BOLEE MEDLENNYE KONTROLLERY SWQZI [2] S —wm “—LEKTRONIKA-60”.
pRI NALIˆII ADAPTEROW [3] “TI KONTROLLERY MOGUT PEREDAWATX INFORMACI@ W IBM PC

ILI W PAMQTX VME.
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rIS. 4. sTRUKTURNAQ SHEMA MODULQ l—-56.

pODLEVA]IE ZAPISI DANNYE ZANOSQTSQ WO WHODNOJ REGISTR DANNYH (wH.rd), PROˆI-
TANNYE — W WYHODNOJ REGISTR (wYH.rd). aDRES WYBRANNOJ QˆEJKI W REVIME ZAPISI

POSTUPAET W PAMQTX OT ADRESNOGO SˆETˆIKA WA, A W REVIME ˆTENIQ — OT ADRESNO-
GO SˆETˆIKA RA ˆEREZ MULXTIPLEKSOR mh. nAˆALXNYJ ADRES SOBYTIQ ZAPOMINAETSQ W

REGISTRE na. eSLI POSLEDNEE PRINQTOE SOBYTIE NE UDOWLETWORQET ZADANNYM KRITERIQM,
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rIS. 5. sTRUKTURNAQ SHEMA MODULQ l—-64.

PROISHODIT “WYˆERKIWANIE” “TOGO BLOKA DANNYH IZ PAMQTI PEREPISYWANIEM SODERVIMOGO

REGISTRA na W ADRESNYJ SˆETˆIK WA.
uZEL SINHRONIZACII us1 PO SIGNALU ta I PRI NALIˆII SWOBODNOGO MESTA W PAMQTI

WYRABATYWAET SIGNAL gp. pO SIGNALU sia FORMIRUETSQ STROB sWH DLQ ZAPISI INFORMA-
CII WO WHODNOJ REGISTR I SIGNAL ZAPISI W PAMQTX W. pRI OTSUTSTWII MESTA W PAMQTI NA

WHOD us1 POSTUPAET SIGNAL BLOKIROWKI ZAPISI bzP, ˆTO PRIWEDET K ZAPRETU SIGNALA gp.
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uZEL SINHRONIZACII us3 OBESPEˆIWAET WZAIMODEJSTWIE MODULQ S MAGISTRALX@ SEKTORA.
sIGNALOM SBROSA os MODULX USTANAWLIWAETSQ W ISHODNOE SOSTOQNIE: RAZRE[AETSQ ZAPISX

I ZAPRE]AETSQ ˆTENIE. pO SIGNALU bs FORMIRUETSQ SIGNAL L DLQ PEREPISI NAˆALXNOGO

ADRESA SOBYTIQ W REGISTR WA. aWTONOMNYJ KONTROLLER SIGNALOM “sTART” (sT) UKAZYWAET

MODULQM PAMQTI O NALIˆII W REGISTRIRU@]EJ “LEKTRONIKE INFORMACII NOWOGO SOBYTIQ.
mODULI PAMQTI W OTWET USTANAWLIWA@T SIGNALY NA LINI@ gT. pOSLE ZAPISI SOBYTIQ W

MODULX PAMQTI SIGNAL gT SNIMAETSQ. kOGDA WSE MODULI PAMQTI ZAWER[AT PRIEM DANNYH

SOBYTIQ, PROIZOJDET SNQTIE SIGNALA S LINII gT. kONTROLLER MOVET WYPOLNQTX OPERACI@

ˆTENIQ MODULEJ PAMQTI. pO SIGNALU p˜i NAˆINAETSQ ˆTENIE IZ PAMQTI ODNOGO BLOKA

DANNYH. eSLI DANNYJ MODULX IMEET RAZRE[ENIE NA ˆTENIE (SIGNALOM wHp1), TO IZ

SIGNALA si1 FORMIRUETSQ SIGNAL ˆTENIQ R.
uZEL SINHRONIZACII us2 PO SIGNALAM W I R S UˆETOM SOSTOQNIQ ADRESNYH SˆETˆIKOW

WA I RA WYRABATYWAET UPRAWLQ@]IE SIGNALY DLQ WYPOLNENIQ OPERACIJ ZAPISI/ˆTENIQ,

LIBO BLOKIRUET “TI OPERACII (ˆTENIE PUSTOJ PAMQTI ILI ZAPISX W ZAPOLNENNU@ PAMQTX).
uZEL INDIKACII i OBESPEˆIWAET INDIKACI@ OSNOWNYH SIGNALOW SWETODIODNYMI INDI-

KATORAMI TIPA al307.
sTRUKTURNAQ SHEMA MODULQ l—-64 PREDSTAWLENA NA RIS.5.

iSTOˆNIK WWODIMOJ W PAMQTX INFORMACII OPREDELQETSQ REVIMOM RABOTY SEKTORA

miss. pRI SBORE DANNYH SEKTOR PEREWODITSQ W AWTONOMNYJ REVIM (ar). w “TOM SLUˆAE

RAZRE[ENA ZAPISX ˆEREZ KABELXNYJ KANAL. uZEL SINHRONIZACII us1 FORMIRUET SIGNALY

ZAPISI INFORMACII WO WHODNOJ REGISTR (wHrd1) I ZAPROS NA ZAPISX W1.

eSLI AWTONOMNYJ REVIM WYKL@ˆEN (TESTOWYJ REVIM), TO ZAPISX OSU]ESTWLQETSQ ˆEREZ

MAGISTRALX SEKTORA W REVIME ADRESNOJ PEREDAˆI, PRI KOTOROM DLQ ZAPISI KAVDOGO SLOWA

W PAMQTX TREBUETSQ WYDAˆA KOMANDY, SODERVA]EJ W SEBE KODY FUNKCII (f) I NOMERA MO-

DULQ (m). dE[IFRATOR KOMANDY (DC) WYRABATYWAET STROB-SIGNAL ZAPISI INFORMACII WO

WHODNOJ REGISTR (wHrd2) I ZAPROS NA WYPOLNENIE ZAPISI W2. —TOT REVIM PREDNAZNAˆEN

DLQ PROWEDENIQ NASTROJKI I TESTIROWANIQ. ˜TENIE MODULQ l—-64 WYPOLNQETSQ ANALOGIˆNO

ˆTENI@ MODULQ l—-56. wSE NEOBHODIMYE SIGNALY WYRABATYWAET UZEL SINHRONIZACII us2.

mIKROSHEMA IDT7203/04/05/06, NA KOTOROJ POSTROENA PAMQTX, ORGANIZOWANA PO PRINCIPU

FIFO. oNA IMEET RAZDELXNYE KANALY WWODA I WYWODA INFORMACII, SIGNALY UPRAWLENIQ

(W — ZAPISX, R — ˆTENIE I DR.) I STATUSNYE SIGNALY (e — PUSTO, F — ZAPOLNENO).
pOSLEDNIE PRIMENQ@TSQ DLQ BLOKIROWKI SOOTWETSTWENNO ˆTENIQ I ZAPISI. rEVIM p˜n,

DOPOLNITELXNO WWEDENNYJ W MODULX l—-64, POZWOLQET PROWODITX PROWERKU KONFIGURACII

SISTEMY. w “TOM REVIME KAVDYJ MODULX SEKTORA WYDAET PRISWOENNYJ EMU NOMER m NA

LINII ad7 – ad12 MAGISTRALI SEKTORA. w KAˆESTWE DWUNAPRAWLENNYH PREOBRAZOWATELEJ

UROWNEJ ttl < − > —sl ISPOLXZU@TSQ MIKROSHEMY k1800wa4.
uROWENX PAMQTI ZADAETSQ PEREKL@ˆATELEM u, INDIKACIQ (UZEL i) OSNOWNYH SIGNALOW

WYPOLNENA NA INDIKATORAH al307.

3. aWTONOMNYE KONTROLLERY BUFERNOJ PAMQTI

dLQ UPRAWLENIQ MODULQMI BUFERNOJ PAMQTI RAZRABOTANY DWA TIPA AWTONOMNYH KON-
TROLLEROW l—-62 I l—-65. oBA KONTROLLERA IME@T ODINAKOWU@ STRUKTURNU@ SHEMU,

POKAZANNU@ NA RIS.6.
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rIS. 6. sTRUKTURNAQ SHEMA AWTONOMNOGO KONTROLLERA BUFERNOJ PAMQTI.

pRAWO RABOTY S MODULQMI SEKTORA AWTONOMNYJ KONTROLLER POLUˆAET PRI NALIˆII RAZ-

RE[A@]EGO POTENCIALA NA LINII ar MAGISTRALI SEKTORA. —TOT SIGNAL USTANAWLIWAETSQ

KONTROLLEROM SEKTORA l—-51 (l—-20i) [2], LIBO (PRI EGO OTSUTSTWII) PEREKL@ˆATELEM
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p3. uPRAWLENIE AWTONOMNYM KONTROLLEROM OSU]ESTWLQETSQ 4-MQ WNE[NIMI SIGNALAMI:
“sBROS”, “sTART”, gt (GOTOWNOSTX) I bs (BYSTRYJ SBROS). —TI SIGNALY IME@T UROWNI,

SOOTWETSTWU@]IE STANDARTU NIM, I DLITELXNOSTX — NE MENEE 50 NSEK.
sIGNAL “sBROS” PREDNAZNAˆEN DLQ INICIALIZACII KONTROLLERA I MODULEJ SEKTORA.

sIGNAL “sTART” UKAZYWAET NA NALIˆIE TRIGGERNOGO SOBYTIQ W SISTEME.
sIGNALY gt I bs WYRABATYWA@TSQ RE[A@]IM USTROJSTWOM PRI GODNOSTI ILI NE-

GODNOSTI DANNOGO SOBYTIQ DLQ PEREDAˆI EGO NA SLEDU@]IJ UROWENX BUFERIZACII. eSLI

RE[A@]EE USTROJSTWO NE ISPOLXZUETSQ, TO W KAˆESTWE gt MOVNO PRIMENQTX ZADERVANNYJ

SIGNAL “sTART”. sIGNAL bs WYZOWET STIRANIE DANNOGO SOBYTIQ IZ PAMQTI.
wSE SIGNALY (KROME gt) PRI AWTONOMNOJ RABOTE TRANSLIRU@TSQ W MAGISTRALX SEKTORA.
zAPUSK KONTROLLERA NA ˆTENIE PAMQTI PROIZOJDET PRI SLEDU@]IH USLOWIQH:

— SˆETˆIK STARTOW IMEET EDINIˆNOE ZNAˆENIE I POSTUPIL WNE[NIJ SIGNAL gt;
— SˆETˆIK STARTOW IMEET EDINIˆNOE ZNAˆENIE I POSTUPIL SIGNAL gT IZ MAGISTRALI

SEKTORA (WYBOR SIGNALA OSU]ESTWLQETSQ PEREKL@ˆATELEM p1). —TOT REVIM RABOTY NE

PREDPOLAGAET NALIˆIQ RE[A@]EGO USTROJSTWA. kAK TOLXKO WO WSE MODULI PAMQTI SEKTORA

ZAPI[ETSQ SOBYTIE, ONI WYSTAWLQ@T NA LINI@ gT MAGISTRALI SEKTORA AKTIWNYJ UROWENX

SIGNALA, KOTORYJ PRINIMAETSQ KONTROLLEROM PO LOGIKE i;

— SˆETˆIK STARTOW POLUˆIL DWA SIGNALA “sTART”. tAKOJ REVIM PRIMENQETSQ, ESLI

NE POLXZOWATXSQ SIGNALAMI gt I gT.

dLQ REALIZACII “TIH USLOWIJ W KONTROLLERE IMEETSQ 4-RAZRQDNOE alu, WYPOLNQ@]EE

OPERACI@ a–w. w KAˆESTWE OPERANDA a WYSTUPAET SODERVIMOE SˆETˆIKA STARTOW, A W

KAˆESTWE OPERANDA w — SODERVIMOE SˆETˆIKA p˜i. pERWYJ SˆETˆIK INKREMENTIRUETSQ

PO SIGNALU “sTART” I DEKREMENTIRUETSQ SIGNALOM bs, A WTOROJ — NARA]IWAET SWOE

SODERVIMOE PO OKONˆANII ˆTENIQ SOBYTIQ. alu WYRABATYWAET SIGNALY: “> 0”, “= 1”,

“= 2” I “= 15”. sIGNALY “= 1” I “= 15” MOGUT PRIMENQTXSQ DLQ FORMIROWANIQ SIGNALA

“zANQTO”.

pOSLE ZAPUSKA KONTROLLER USTANAWLIWAET REVIM p˜i PO SIGNALU npb (NAˆALO PERE-
DAˆI BLOKA DANNYH). uZEL SINHRONIZACII us1 FORMIRUET WSE NEOBHODIMYE SIGNALY DLQ

WZAIMODEJSTWIQ S MODULQMI PAMQTI PO MAGISTRALI SEKTORA, DLQ KONWEJERNOJ PEREDAˆI

KAVDOGO SLOWA IZ MAGISTRALI SEKTORA W KABELXNYJ KANAL I DLQ WZAIMODEJSTWIQ S UZLOM

SINHRONIZACII (us2) RABOTY KABELXNOGO KANALA. pO OKONˆANII PEREDAˆI BLOKA DANNYH

IZ PAMQTI W KABELXNYJ KANAL WYDAETSQ SLOWO-IDENTIFIKATOR, STAR[IJ RAZRQD KOTOROGO

IMEET EDINIˆNOE ZNAˆENIE, A 15 RAZRQDOW SODERVAT KOLIˆESTWO SLOW W BLOKE, WKL@ˆAQ

IDENTIFIKATOR. us2 WYRABATYWAET SIGNAL kpb (KONEC PEREDAˆI BLOKA), KOTORYJ NARA-
STIT SODERVIMOE SˆETˆIKA p˜i, I, ESLI alu SOHRANIT SIGNAL “> 0”, OSU]ESTWIT ZAPUSK

NOWOGO CIKLA ˆTENIQ BLOKA DANNYH.
oTLIˆIQ KONTROLLEROW l—-62 I l—-65 ZAKL@ˆA@TSQ W SLEDU@]EM: W MODULE l—-62 DLQ

BUFERIZACII DANNYH PRIMENQ@TSQ TOLXKO WHODNOJ I WYHODNOJ REGISTRY DANNYH (wHrd

I wYHrd), A W l—-65 — PAMQTX FIFO TIPA IDT7203. iSPOLXZOWANIE BUFERNOJ PAMQTI

W KONTROLLERE POZWOLILO RAZWQZATX RABOTU MAGISTRALI SEKTORA I KABELXNOGO KANALA I W

DWA RAZA POWYSITX SKOROSTX PEREDAˆI INFORMACII.

dLQ TESTIROWANIQ MODULEJ PAMQTI I AWTONOMNYH KONTROLLEROW RAZRABOTANA TESTOWAQ

APPARATURA [4].
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zAKL@ˆENIE

pREDSTAWLENNAQ APPARATURA W NASTOQ]EE WREMQ [IROKO PRIMENQETSQ W SISTEMAH SBORA

DANNYH TAKIH “KSPERIMENTALXNYH USTANOWOK ifw—, KAK wes, sfinks, istra-m I

RAMPEX. aPPARATURA OBESPEˆIWAET NADEVNYJ SBOR INFORMACII I WYSOKU@ SKOROSTX EE

PEREDAˆI W —wm (DO 8 mBAJT/SEK).

w ZAKL@ˆENIE AWTORY WYRAVA@T BLAGODARNOSTX s.w. kOPIKOWU I s.w. pETRENKO ZA

OKAZANNU@ POMO]X PRI WNEDRENII APPARATURY W SISTEMY SBORA DANNYH I ZA WYSKAZANNYE

POLEZNYE ZAMEˆANIQ, ISPOLXZOWANNYE PRI EE MODERNIZACII.
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pRILOVENIE 1

kABELXNYJ KANAL miss

kONTAKT RAZ˙EMA nAZWANIE

sno51-40 SIGNALA

1 rAZRQD DANNYH d16 (STAR[IJ)
3 rAZRQD DANNYH d15

5 rAZRQD DANNYH d14
7 rAZRQD DANNYH d13

9 rAZRQD DANNYH d12
11 rAZRQD DANNYH d11
13 rAZRQD DANNYH d10

15 rAZRQD DANNYH d9
17 rAZRQD DANNYH d8

19 rAZRQD DANNYH d7
21 rAZRQD DANNYH d6

23 rAZRQD DANNYH d5
25 rAZRQD DANNYH d4

27 rAZRQD DANNYH d3
29 rAZRQD DANNYH d2

31 rAZRQD DANNYH d1 (MLAD[IJ)
33 tREBOWANIE KONTROLLERA ta

35 gOTOWNOSTX PAMQTI gp

37 sINHROIMPULXS KONTROLLERA sia

39 sINHROIMPULXS PAMQTI sip

2, 4, 6, 8, 10
12, 14, 16, 18, 20 kORPUS

22, 24, 26,28, 30

32, 34, 36, 38, 40
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pRILOVENIE 2

mAGISTRALX SEKTORA miss

nAZWANIE kONTAKT snp59-64 nAZWANIE

SIGNALA RQD a RQD C SIGNALA

kORPUS 1 1 kORUS

-5.2B 2 2 -5.2B

rEZERW 3 3 +5B
-15B 4 4 +15B

wYHp2 5 5 da16

wHp2 6 6 da15
wYHp1 7 7 da14

wHp1 8 8 da13
AP 9 9 da12

kORPUS 10 10 da11
ur6 11 11 da10

-2B 12 12 -2B
p˜i 13 13 da9

os 14 14 da8
ur5 15 15 da7
fz 16 16 da6

f2 17 17 da5
f1 18 18 da4

–o 19 19 da3
gT 20 20 da2

tR 21 21 da1
p˜n 22 22 si2

ad12 23 23 si1
ad11 24 24 ad8

ad10 25 25 ad7
ad9 26 26 ad6
-2B 27 27 -2B

ur4 28 28 ad5
ur3 29 29 ad4

ur2 30 30 ad3
ur1 31 31 ad2

oB 32 32 ad1
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